
           ;27 㫠ᱩ扫描系统的䧳㊤䡇ᳱÇ⭇

能䕓√，ㅏ浜㙞为忡夏㡫䧸⦴䁈峯始孀

的唃᳓ベ㍨。

系统的ᥛ咡㊤成部分ㅏ浜台 ;?����L 

㫠ᱩ扫描ᨊ，可仗Ỷ高分辨率的扫描

数据。䁈 8WRS � ,R 㕁⨯时，圅

系统㛯✯时最多可以扫描 �� 䗹，

ᤴ可以✦ⵠ㈩这些扫描䗹㯙䴊᷈

嫻卬高䟞⧆≐⸜⻅。

圅系统可以在扫描时同步仗Ỷ

高分辨率的可員ᱩ⪑ᯯ，ᨺ

掽外Ẁ䁈峧集时愔。⸜⻅⚬

成的㯙ᦱ可以✜ᴚᵐᤳ᤺的

第ᤩベ忡夏␤㼦媏ᨖ中嫻卬

␤㼦。 

媈道扫描机ↈ᧚系统

Ი⊫⦴䁈

⨚䙱⤅≐᩼᤺中的高分辨率㡫䧸 ✜媈愔憹斬囡 忡夏⌚䍠回ポᬁ⮏䛁㼦∞的⨚䗫

忡夏隧道ᾬ≐忡㡫峯

ḷ⛬ハ⫗䓱ⶠ㈩慰Ἐ
ZZZ�IV�V�FRP � ������������

㠈欦㉌㉰ス为䬛囱ᨖ，如㈩䂱愎以ᧇῡ✙⦴丑ェếᨖᩭ᳦。
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最⑇㡫壽

可选屭相机

㫠ᱩ䰩᳒峭掱率

多䈎㌧⻂㡫能ᶻ

在䧟㠂⪂␤㼦

(ODVV � 䧇㫠ᱩ

<L�+L Ừ �,��, ᶿ能
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）
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）
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㈔多圆䧦ᬁ⮏可Ợ䬣           ;?����L ᧇῡ彩掕。

嫾⻅㊟
䁈相机ᾬ照明系统（选屭）

⬋ⷦ⧇

䁕㦰⻅ἃ
䁈           ;?�L 系ᴷ扫描ᨊ

1&3 ⻅ἃ
䁈           ;?�L 系ᴷ扫描ᨊ

ṵᩭ欦PP

峭峯 �� ��

最可ᱥ䁕䁕㞀（可㈔⺂）

ᶿ䬷

装屭时愔

䡇⭅ᵖ᷈

᩼㕁⨯

媈壽

;27 ゔᩳ高⧆

慒ⷄ䙩䧇

⛙峯 � 䁕ẫ

䧆 �� NJ

怢䁕㞀 ��8
䧆 �� &K � ���� ;

������ <（可᩼᤺ � ✯时）

ᩮ �� 分徿

可䁈

8WRS � ,R 㕁⨯䴊᷈᩼᤺（᪫如峧䁈 5DQRUDPD�� 㕁⨯㛯憴 � P 扫描浜䗹）

����� PP a ����� PP 可圣

䧆 � P（可㍙据戠㝢⚺ᵖ）

.5 ��

�� 包⸌可ᱥ䁕䁕㞀Ç扫描ᨊᾬ相机的峭峯

�� 可ⷦẘ，ṵᨖ峭峯ᩮ �� NJ

㠈欦㉌㉰ス为䬛囱ᨖ，如㈩䂱愎以ᧇῡ✙⦴丑ェếᨖᩭ᳦。
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ᧇῡ㒢嬐

          ;27 媈道扫描机ↈ᧚系统的回囁可以嬢⦴

᧮ ����� PP ᵐ ����� PP 的媈壽，这包⸌ᴀ

ᲈ㼣的媈壽。

在 8WRS � ,R 㕁⨯ᤫ，;27 系统㛯憴 � 䞓ᴻ⨚

浜个䗹㯙⦖嫻卬扫描，㛯䗹以㜋䞓䧇的㡫峯䟞⧆

在浜分徿时愔Ქ仗Ỷ墥 �� ᤧ㯙。圅系统的最⑇

嫰卬嬿率为 ���P�V。∀为Ზ上的扫描ᨊ在⦓台上

集成䕓⚺Ç在媈道上中⫣浜䴔Ç在扫描䗹上愔憴

≧Ḡ，ⵠ以Ზ㯙ᦱᲗ㈩㊡≧Ḡ的⛦⧆分⤣。

扫描ᨊ可以䴊᷈⸜⻅仗Ỷ的扫描䗹，䟞᳦⧆高Ç

䕓⚺⭇⒝。集成在 ;27 上的相机（可选，最多

四台）可在扫描的同时同步拍摄高分辨率照片。此外，还可以在        ;?����L 

的顶部安装第五台相机。这些照片都可以为扫描数据着色。

;27 可以集成包含四个 1*) 灯的照明系统，以便能够在黑暗环境（如隧道）中

拍摄彩色照片。

⩳在峮外᩼᤺时，᩼᤺ὸἊ戠咡䇱哦回的㚃⥘᩼᤺ẓ可。᩼᤺ὸ可以在䔛᷈

回上㌅䈫⸜⻅Ἦ的扫描数据，如㊼ự䀿䡇⭅ᦫᨖ，可以嫼䔫ự嬡ᾝᨄ䡇⭅

᭼㚂ゔ个系统⦓台。ⵠ仗Ỷ的㫠ᱩ㯙ᦱ数据可嬺嫧㤛᷀⻇ᵖ㯙嫻卬㏠㌅，⦖ᤴ

可以䁈 ,388�790 嫻浜步⻰高Ზ塈峯。

≐忡隧道的㮐⧆㯙ᦱ

安装䚠ṵ 嬺嫧⬋ⷦ⧇ベ便≐安装扫描ᨊ ⥆㈩ � 个 1*) 灯的照明系统

㠈欦㉌㉰ス为䬛囱ᨖ，如㈩䂱愎以ᧇῡ✙⦴丑ェếᨖᩭ᳦。
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灯的照明系统，以便能够在黑暗环境（如隧道）中
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回上㌅䈫⸜⻅Ἦ的扫描数据，如㊼ự䀿䡇⭅ᦫᨖ，可以嫼䔫ự嬡ᾝᨄ䡇⭅
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᭼㚂ゔ个系统⦓台。ⵠ仗Ỷ的㫠ᱩ㯙ᦱ数据可嬺嫧㤛᷀⻇ᵖ㯙嫻卬㏠㌅，⦖ᤴ

北
京
富
斯
德
科
技
有
限
公
司

᭼㚂ゔ个系统⦓台。ⵠ仗Ỷ的㫠ᱩ㯙ᦱ数据可嬺嫧㤛᷀⻇ᵖ㯙嫻卬㏠㌅，⦖ᤴ

北
京
富
斯
德
科
技
有
限
公
司



;27 ᴽ䧇外᤺㡫囵
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          ;27欦以 8WRS � ,R 㕁⨯仗Ỷ数据

㡫囵媈道，ᤫ⒅≐ᵉ⣾

扫描⦓台在᩼᤺时᩼᤺ὸ可以嬺嫧䔛᷈回嫼䔫㌅䈫数据以Ừ⸜⻅

⤅䔫数据

ㄅ㈿

数据仗Ỷ⭛时悟

第 � 䗹（� P）

第 �� 䗹（��� P）

扫描䗹愔壽

扫描㕁⨯

���� ⦔ � ㈨ � ㄅ

� ✯时 �� 分徿 �� 䓲

扫描时ᵛ ��������

扫描时ᵛ ��������

� 䞓

5DQRUDPD��（���������� 㯙）

䈿彩色㯙ᦱ，嬺嫧 7L8(&3 574 峧集

ZZZ�IV�V�FRP � ������������ � �������� � LQIR%IV�V�FQ

ḷ⛬ハ⫗䓱ⶠ㈩慰Ἐ
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